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Disco que gira guiado por un eje centrado
que, a su vez, se apoya en unos soportes (armadura)

Soporte
(armadura)

Eje
Rueda

OPERADORES DE MOVIMIENTO 1
Rueda
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POLEA

Llanta
Chavetero

Garganta Radio (aspas)

Rueda acanalada en su perimetro. Permite la transmision
de movimientos giratorios entre ejes mediante correas.

Poleas conductoras Poleas conducidas

¢

Correa

Eje conductor
Eje conducido
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Polea
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Tornillo sinfin

Cremallera
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Rueda dentada
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Seguidor
de leva

Perfil
de leva

Ejemplos de levas

0o

Tipos de seguidores

g

Seguidores radiales Seguidor oscilante
(émbolos) (palanca)

OPERADORES DE MOVIMIENTO 1V
Leva



TORNILLO SINFIN

Filete Eje

Tornillo sin cabeza
acoplado directamente a un eje motriz

Rueda A\

Tornillo sinfin
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Tornillo sinfin
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TORNILLO Y TUERCA
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Tuerca Orificio
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TIPOS DE ROSCAS

SUJECION DESPLAZAMIENTO

RoscaenV Rosca cuadrada
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Tornillo-tuerca
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PALANCA

ELEMENTOS DE LA PALANCA

~ A

Barra Punto de apoyo
(Fulcro)

P 0 R
Potencia Resistencia I
TIPOS DE PALANCAS
1" grado
2° grado
3" grado
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Elementos y tipos de palancas
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PALANCA (ejemplos)

Potencia Resistencia

Punto de apoyc
(Fulcro) s
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Ejemplos de palancas |
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PA

LANCA (ejemplos)
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Ejemplos de palancas 11



PALANCA de 1 GRADO
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Palanca de primer grado (fuerzas)



PALANCA de 1 GRADO

MOVIMIENTOS
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Palanca de primer grado (movimiento)
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PALANCA de 2°GRADO

RUERZA

A 4

A J

BP

BP > BR

P<R

A 4

MOVIMIENTO
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Palanca de segundo grado (fuerza y movimiento)
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PALANCA de 3*GRADO

RUERZA

BP < BR

P>R

MOVIMIENTO
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Palanca de tercer grado (fuerza y movimiento)
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EXCENTRICA

Disco con dos ejes: uno excéntrico y otro centrado

Eje excentrico

Eje de giro

Al girar el disco sobre el eje de giro,
el eje excentrico describe una circunferencia

Trayectoria del
eje exceéntrico
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Excéntrica
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MANIVELA

* ®r

Excéntrica Un solo radio util Manivela

Tubo acodado que permite comunicar un movimiento
giratorio a un eje empleando las manos

Eje

\ Brazo

Empunadura

\
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Manivela 1
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MANIVELA

X0

P Potencia

R Resistencia

BP Brazo de potencia
BR Brazo de resistencia

RXBR=PxBP

Como BP>>BR tenemos R>>P

Manivela

OPERADORES DE MOVIMIENTO XVI
Manivela 11
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Conjunto de manivelas asociadas en serie
sobre un unico eje.

Ciguenal
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Ciguenfial
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Cabeza

Pie

Sombrero

Barra rigida preparada para uniones articuladas en
los extremos.
Permite la conversion de movimiento giratorio
en lineal alternativo, o viceversa

Excéntrica

Palanca
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Biela
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Embolo Guia
(piston)

Barra que solo puede moverse en una direccion
debido al empleo de guias.

Manivela

OPERADORES DE MOVIMIENTO XIX
Embolo (pistén)
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